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CODROB EĞİTİM TEKNOLOJİLERİ A.Ş.

CODROB Eğ�t�m Teknoloj�ler� A.Ş.’n�n temeller�, uzaktan eğ�t�m�n zorluklarının ve yeters�zl�kler�n�n
bel�rg�nleşt�ğ� pandem� dönem�nde atılmıştır. Bu süreçte, özell�kle robot�k kodlama ve benzer�
uygulamalı derslerde mevcut altyapının yeters�z kaldığı ve bu durumun ver�ml�l�kte c�dd� düşüşlere
yol açtığı gözlemlenm�şt�r. Bu sorunları çözme amacıyla, 2021 yılında kurucularımızdan ve yüksek
l�sans öğrenc�s� olan Samed Kaya, "Orta ve İler� Düzey Robot�k Kodlama Eğ�t�mler� �ç�n İnternet
Odaklı Sensör Kartı Tasarım ve İmalatı" başlıklı tez çalışmasını gerçekleşt�rm�şt�r. Bu çalışma �le
b�rl�kte, �lk ürünler�m�zden olan IoTBot IoTBoTsör modüller�n�n temeller� atılmıştır.

Ortaya çıkan ürünler, p�yasadak� eks�kl�kler� g�dermen�n yanı sıra yen�l�kç� özell�kler� �le de d�kkat
çekm�şt�r. 2022 yılında Gebze/Kocael�'de bulunan Kule Kalıp Mak�na Sanay� ve T�caret A.Ş.’n�n
ortaklığıyla, CODROB, daha gen�ş �mkanlara kavuşmuş ve yen� nes�l programlanab�l�r robotlar,
"CODROB Ed�tor" �s�ml� gel�şm�ş program ve web platformunu gel�şt�rm�şt�r.

Bugün �t�barıyla, CODROB, 3 farklı programlanab�l�r IoT tabanlı anakart, 20'den fazla sensör modülü
çeş�d�, programlanab�l�r araba, robot kol ve drone g�b� ürünlerle gen�ş b�r ürün yelpazes�
sunmaktadır. Tüm üret�len c�hazlar �ç�n öğren�m sev�yes�ne uygun müfredatlar ve örnek projeler
oluşturulmuştur. 

Gelecek V�zyonumuz
CODROB olarak, gelecekte yen� programlanab�l�r anakartlar, robot�k yarışmalarına yönel�k
gel�şt�r�leb�l�r robotlar ve sanal gerçekl�k üzer�nden robot�k kodlama g�b� yen�l�kç� konulara
odaklanmayı hedefl�yoruz. Amacımız, eğ�t�m teknoloj�ler�nde öncü ve yen�l�kç� çözümler sunarak,
öğrenc�ler�n ve eğ�t�mc�ler�n en �y� deney�m� yaşamalarını sağlamaktır.

M�syonumuz
CODROB Eğ�t�m Teknoloj�ler� A.Ş. olarak m�syonumuz, eğ�t�mde teknoloj�y� en etk�n şek�lde
kullanarak öğrenc�lere ve eğ�t�mc�lere yen�l�kç�, er�ş�leb�l�r ve etk�l� çözümler sunmaktır. Robot�k
kodlama ve uygulamalı derslerde kal�tey� artırarak, geleceğ�n teknoloj� l�derler�n� yet�şt�rmey�
amaçlıyoruz. Bu doğrultuda, sürekl� gel�şen ürün yelpazem�z ve eğ�t�m materyaller�m�zle, her
sev�yedek� öğren�c�n�n �ht�yaçlarına uygun, prat�k ve �ler� teknoloj�ye dayalı eğ�t�m araçları sağlamayı
hedefl�yoruz. Eğ�t�mde ver�ml�l�ğ� artırmak, teknoloj�k yen�l�kler� eğ�t�m dünyasına entegre etmek ve
global ölçekte rekabet edeb�l�r ürünler gel�şt�rmek, temel �lkeler�m�z arasında yer almaktadır.

CODROB@2024 Tüm Hakları Saklıdır. 

B�z K�m�z?

www.codrob.com.tr
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STEM EĞİTİM KİTLERİ
CODROB Ürünler�nden oluşan eğ�t�m setler� �le 

 sıfırdan �ler� sev�yeye robot�ğ� ve elektron�ğ� öğreneb�l�rs�n�z!

PROGRAMLANABİLİR ROBOTİK KİTLER
Eğ�t�m k�tler� �le oluşturulan temeller�n, robot�k k�tlerle pek�şt�rmes�n� yapab�l�r, güncel hayatta

ney�, ne zaman, nerede ve nasıl kullanab�leceğ�n�z� öğreneb�l�rs�n�z!

CODROB EDITOR
Tüm platformlarda kullanab�leceğ�n�z ç�ft d�l destekl� ‘CODROB Ed�tor’ programı �le, �ster blok

tabanlı �ster met�n tabanlı programlama ve s�mülasyon yapab�l�rs�n�z. Üstel�k yükleme
gerekt�rmeyen web ed�torde s�z� bekl�yor! Daha fazlası �ç�n: www.ed�tor.codrob.com.tr

GÜNCEL MÜFREDAT
CODROB ürünler� sektörde yer alan öncü eğ�tmenler eşl�ğ�nde hazırlanan ders programları ve

örnek uygulamaları �le desteklenmekted�r. Güncel, hatta gelecek v�zyonuna sah�p müfredatı �le
eğ�t�mler�n�ze 1-0 önde başlayın. 

GÜVENİLİR İÇERİKLER
CODROB s�tem�zde bulunan örnek uygulama ve programlarımız, uzman eğ�tmenler tarafından

hazırlanmış olup, mühend�s ek�b�m�z tarafından kontrol ed�lm�şt�r. Yanlış b�lg�ler �le b�lg�
k�rl�l�ğ�ne karşı d�k b�r duruş sağlıyoruz!

HER ZAMAN TAM DESTEK
CODROB ürünler� sadece �lk satışa kadar değ�l, her zaman s�z�nle. Ürünler hakkında her türlü

destek ve güncel �çer�kler bulab�leceğ�n�z www.codrob.com.tr adres�ne s�zler� bekl�yoruz! Ayrıca
Whatsapp canlı destek hattımız �le her zaman en hızlı şek�lde dönüş alab�l�rs�n�z. 

Neler Sunuyoruz? 
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CE Uyumu

Bu c�haz ev ve of�s kullanımına uygundur. CE Damgası, Avrupa B�rl�ğ� kurallarına uygun
olduğunu onaylar: 

Elektromanyet�k Uyumluluk (EMC) Yönetmel�ğ� 2014/30/EU 
Düşük Voltaj Yönetmel�ğ� 014/35/EU (A2:2013 �le eş�t) 
Radyo ve Telekomün�kasyon Term�nal Ek�pmanları (R&TTE) Yönetmel�ğ� 1999/5/EC

CODROB G�r�şArmBot Kurulum Kılavuzu

Bu kılavuz �ç�nde yazan b�lg�ler ürünler ve yazılımlar da dah�l olmak üzere h�çb�r bölümü
çoğaltılamaz, �let�lemez, kopyalanamaz, depolanamaz veya h�çb�r d�le çevr�lemez. TEDARİK
EDİCİLER (ÜRETİCİLER VE SATICILAR) BU KILAVUZDAKİ HATA VEYA EKSİKLERDEN VE
KULLANICI KULLANIMINDAN DOĞABİLECEK HASARLARDAN SORUMLU TUTULAMAZ. Bu
k�tapçıktak� res�m ve ç�z�mler örneklend�rme amaçlıdır. Asıl ürün görünümler� çeş�tl� şart ve
koşullara bağlı olarak değ�ş�kl�k göstereb�l�r. Bu kılavuzun �çer�ğ� haber veya tey�de muhtaç
olmaksızın değ�şt�r�leb�l�r.

Bu c�haz en fazla 35 *C ortam sıcaklığında çalıştırılab�l�r. 5*C'den düşük veya
40*C'den yüksek sıcaklıklara maruz bırakmayınız. PİL VE GÜÇ ADAPTÖRLERİ
YERİNE YANLIŞ UYGULAMALAR HALİNDE PATLAMA RİSKİ VARDIR. LÜTFEN
ÜRÜNE TANIMLANMIŞ PİL VE ADAPTORLERİ TALİMATLARA UYGUN ŞEKİLDE
KULLANINIZ. 

1.2 Güvenl�k Tal�matları

Bu c�hazı manyet�k alanların yakınında kullanmayınız. Aks� takd�rde c�hazın
performansını olumsuz etk�leyeb�l�r.

C�haza çarpma, darbe, düşme veya �tme ves�leler�yle çok fazla m�ktarda baskı
uygulamayın.Bu c�haza ve/veya b�leşenler�ne zarar vereb�l�r, tahr�plere yol
açab�l�r.

C�hazda ya da herhang� b�r b�leşen�nde problem olduğunu düşünüyorsanız
tekn�k serv�s ek�b�ne danışın. Arıza durumunda c�haz tekn�k serv�s tarafından
tam�r ed�lmel�d�r. Lütfen kend�n�z tam�r etmey�n.

UYARI

G�r�ş1.
1.1 Yönetmel�ğe G�r�ş
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C�hazınızı d�rek b�r sıvı �le temas ett�rmey�n. Yağmur ve neml� ortamlarda
bırakmayın ve bunlara maruz kalmasını engelley�n. Gök gürültülü sağnak yağış
g�b� koşullarda ürünün güç adaptörünü f�şe takılı bırakmayın.

C�hazı, aksesuarlarını, b�leşenler�n� ve ambalajlarını boğulma ve yaralanma
r�sk�n� engellemek �ç�n bebekler�n ve çocukların ulaşamayacağı yerlerde
kullanın ve saklayın.

C�hazı doğrudan güneş ışına maruz bırakmayın. Yüksek sıcaklıktak� ortam
koşullarından uzak tutun ve yüksek sıcaklıktak� yüzeylerle temas ett�rmey�n.

DİKKAT: Bu �şaret ve uyarı mesajı kullanıcı güvenl�ğ� �ç�n d�kkat ed�lmes�
gereken özel kuralları bel�rt�r.

C�hazınızı �lk defa kullanmadan önce bu orj�nal kullanım klavuzunu ve b�rl�kte
ver�len güvenl�k uyarılarını okuyun ve uyarıları d�kkate alın. Bu klavuzu daha
sonra tekrar kullanmak ya da sonrak� kullanıcılarına �letmek üzere saklayın.

1 . 3  K ı l a v u z  B � l g � l e r �

G�r�şArmBot Kurulum Kılavuzu

ArmBot’u kullanmadan önce doğru olarak monte ed�ld�ğ�nden em�n olun.
Kurulumu düz, tem�z ve gen�ş b�r alanda yapın.
Kurulum esnasında çocukları ve evc�l hayvanları ve parçalardan uzak
tutun.  
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Resim 1 - ArmBot

2. Temel B�lg�ler
2.1 Genel Bakış

ArmBot robot�k projeler�n�zde kullanab�lmen�z �ç�n �ç�n CodRob Ar-Ge ek�b� tarafından tasarlanmış
gel�şt�r�leb�l�r, mekan�k b�r araçtır. ArmBot 4 eksene sah�p olup, oldukça gen�ş b�r kullanım çeş�d�ne
sah�pt�r;

M�n�bot �le donatılab�l�r ve otonom hareket edeb�l�r.
M�n�bot �le donatılıp IotBot, b�lg�sayar, telefon ve tabletten kontrol ed�leb�l�r. (W�-f� �le)
D�rekt olarak IotBot �le kontrol ed�leb�l�r.
Gel�şt�r�leb�l�r platforma sah�p olması sebeb�yle çeş�tl� sensörlerle donatılab�l�r.
Ürünün tamamı 3D baskı �le üret�lm�şt�r. Bu sayede parçaları kend� 3D Yazıcınızda üreteb�l�r,
hatta gel�şt�r�p yen� özell�kler ekleyeb�l�rs�n�z.  CarBot’un kurulumu oldukça bas�t ve prat�kt�r. 

Bu özell�kler�n�n yanı sıra CodRob ed�törde ArmBot �ç�n özel blok seçenekler� bulunmaktadır.

  Temel B�lg�ler

2.2 Ebatlar

Kol� Ölçüsü 25 cm x 35 cm x 45 cm

Kurulu Ölçüler : 30 cm x 25 cm x 15 cm

Ürün Ağırlığı : 168 gr

:

ArmBot Kurulum Kılavuzu
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CODROB IotBot Kullanım Kılavuzu
CODROB  Donanım B�leşenler�

 3. ArmBot Montaj ve Parça L�stes�

ArmBot Kurulum Kılavuzu

Cıvata (14)

Ana Şase Kapak (17)

Servo Motor 1 (11)

Servo V�da (13)

ArmBot Devre Kartı (16)

Ana Şase (9)

Omuz Şase D�şl�s� (5)

Omuz Şase (1)

Servo Motor 2 (11)

Servo V�da (13)
Servo Cıvata (18)

Servo Kol (12)

Servo V�da (18)

Servo Motor 3 (11)

Servo V�da (13)
Gl�pper Şase (6)

Kol (10)

Gl�pper D�şl� Sağ (8)

Gl�pper D�şl� Sol (7)

Servo Motor 4 (11)

Gl�pper Çıta (4)

Cıvata (15)

Gömülü Somunlar

Cıvata (14)

Ana Şase Kablo Kanalı

Sol Parmak (3)

Sağ Parmak (2)

Servo V�da (13)

Resim 2 - ArmBot İskelet
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 4. ArmBot Montaj Tal�matları

1. Omuz şase (5) ve ana şasen�n (9) cıvata del�kler�n� üst üste get�r�p ana şasen�n altından cıvata (14)
�le sab�tley�n. Omuz şasen�n cıvata del�ğ�nde bulunan gömülü somun sayes�nde �k� parça b�r arada
duracaktır. Ana şasen�n (9) altında servo motora (11) uygun b�r yuva bulunmaktadır, bu yuvaya
servo motoru (11) yerleşt�r�n ve v�da (13) �le sab�tley�n. ArmBot kartını (16) ana şasen�n �ç�ne v�da
(13) �la sab�tley�n.  

Öncek� bölümde montaj parçaları ver�lm�şt�r. Aşağıda ver�len tal�matlarda kullanılacak parçalar
parantez �ç�nde ver�lm�ş ve montaj yapmayı kolaylaştırmak �ç�n her adım res�mlerle desteklenm�şt�r.
Lütfen adımları sırasıyla �zley�n. 

NOT: Aracın motor bağlantıları yapıldıktan sonra v�daların sıkılmasını tavs�ye eder�z. Robot kolun
v�dalarını çok sıkmayınız bu eksenler�n hareketler�ne engel olacaktır. Sonuna kadar çev�r�p bırakmak
yeterl� olacaktır.

4.1 Mekan�k Montaj

Resim 3 - Montaj Aşaması - 1

6
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CODROB IotBot Kullanım KılavuzuCODROB  Donanım B�leşenler�ArmBot Kurulum Kılavuzu

2. Ana şaseye (9) sab�tlenen servo motorun çarkı şasen�n üstünden görünecekt�r. Bu çarka omuz
şase d�şl�s�n� (5) takıp cıvata (18) �le sab�tl�yoruz, böylece servo motorun 1. eksen� (sağ ve sol)
kolaylıkla hareket ett�reb�lecek. (Kal�brasyon �ç�n sayfa 12 madde 5.1'ye bakınız.)

3.  Omuz şasede (5) bulunan servo motor yuvasına motoru (11) takıp v�da (13) �la sab�tley�n.  Kolda
(10) bulunan yuvalara servo kollarını (12) yerleşt�r�p kola v�da (13) �le sab�tley�n daha sonra kolu (10)
omuz şasede (5) bulunan servo motorun çarkına takıp cıvata (15) �le sab�tley�n. Bu adımda 2.
eksen�m�z� (yukarı ve aşağı) b�t�r�yoruz. Servo motorun kablolarını ana şaseden (9) geç�r�n.  
(Kal�brasyon �ç�n sayfa 12 madde 5.2'ye bakınız.)

Resim 4 - Montaj Aşaması - 2

Resim 5 - Montaj Aşaması - 3
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CODROB IotBot Kullanım KılavuzuCODROB  Donanım B�leşenler�ArmBot Kurulum Kılavuzu

4. Gl�pper şase (6) kısmında bulunan motor yuvalarına servo motorları (11) yerleşt�r�yoruz. Bu
motorların sab�tlenmes�n� kollarda bulunan servo kol v�daları (13) �le sağlayacağız bu sebeple bu
motorları şaseye v�dalamamız gerekm�yor. Bu parça üzer�ndek� motorlar 3. eksen hareket�n� (yukarı
ve aşağı) ve 4. eksen (tut-bırak) hareket� olan parmakların hareket�n� sağlayacak. (Parmak hareket�n�
sağlayan servo motorun kablo bağlantıları hazır b�r şek�lde gönder�lecekt�r.)

5. Sağ gr�pper d�şl�s�ne (8) servo kolunu (12) yerleşt�r�p v�da (13) �le çarka sab�tled�kten sonra  cıvata
(15) �le servo motora sab�tley�n. Sol gr�pper d�şl�s�n� (7) sağ d�şl�ye uyacak şek�lde takıp gr�pper
şaseye cıvata (15) �le sab�tley�n. (D�şl�ler aynı h�zada ve çarkın son kademes�nde olmalıdır.) Gr�pper
çıtalarını (4) gr�pper şaseye (6) cıvata (15) �le sab�tl�yoruz. Sağ parmağı (2) sağ gl�pper d�şl�s�ne (8),
sol parmağı (3) sol gr�pper d�şl�s�ne (7) cıvata (14) �le sab�tl�yoruz. Gr�pper çıtalarını parmaklara
cıvata (15) �le sab�tl�yoruz. Şasede ve parmaklarda gömülü somunlar bulunmaktadır bu sayede
montaj kolaylaşacaktır.  (Kal�brasyon �ç�n sayfa 12 madde 5.4'ye bakınız.)

Resim 6 - Montaj Aşaması - 4

Resim 7 - Montaj Aşaması - 5

8
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CODROB IotBot Kullanım KılavuzuCODROB  Donanım B�leşenler�ArmBot Kurulum Kılavuzu

6. Gr�pper şasey� (6) ve kolu (10) cıvata (18) �le b�rleşt�r�n.  (Kal�brasyon �ç�n sayfa 12 madde 5.3'ye
bakınız.) 

7. Motor bağlantılarını yaptıktan sonra, ana şase sab�tleme (17) parçasını ana şaseye (9) v�da (13)
kullanarak sab�tley�n. (ArmBot zem�ne sab�tlenmek �sterse v�da (20) kullanılarak sab�tleneb�l�r.)

Resim 8 - Montaj Aşaması - 6

Resim 9 - Montaj Aşaması - 7
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CODROB IotBot Kullanım Kılavuzu
CODROB  Donanım B�leşenler�ArmBot Kurulum Kılavuzu

1. Ana şaseden (9) geç�rd�ğ�m�z servo motor kablolarını res�mdek� şek�lde takın. (Yanlış bağlantı
olursa ArmBot düzgün çalışmayacaktır.) 

4.2 Elektron�k Montaj

2. Kablo karmaşasını önlemek ve ürünün daha rahat hareket etmes�n� sağlamak �ç�n kutu �çer�ğ�nde
bulunan kelepçeler (21) �le kabloları düzenley�n. (Res�mde uygun b�r örnek ver�lm�şt�r.)

3. Omuz (Servo-3) 2.Parmak( Servo-4)

1. Dönel Eksen (Servo-2) 4. D�rsek (Servo-1)

Resim 10 - Montaj Şeması

10

Resim 11 - Ürünün Bitmiş Hali
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ArmBot’un �sten�len şek�lde çalışması �ç�n motor açılarının doğru şek�lde ayarlanması gerekl�d�r. Bu
ayarlamalar CodRob ed�törden kolayca yapılab�l�r.  Motorların eksen ayarını teker teker yaptıktan
sonra test yazılımı �le genel kontrol yapın. Bu ayarlar montaj esnasında yapılmalı. (Montaj kısmında
buraya yönlend�r�leceks�n�z.) Aşağıda CodRob ed�tör programı �ç�n ArmBot kal�brasyon blokları
ver�lm�şt�r. Bloklarda görüldüğü üzere “Io0" butonuna her basıldığında eksenler sırasıyla
bel�rled�ğ�m�z açılar arasında hareket ed�p bel�rled�ğ�m�z sıfır konumuna ger� gelecekt�r. 

5. Kal�brasyon

Resim 12 - CodRob Editör ArmBot
Kalibrasyon Blogları

11
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CODROB IotBot Kullanım KılavuzuCODROB  Donanım B�leşenler�ArmBot Kurulum Kılavuzu

5.1 Dönel Eksen Kal�brasyonu

Ana şasen�n (9) servo motorunun montajından sonra ArmBot devre kartında (16) servo 2. yuvaya
takıldığından em�n olun. CodRob ed�törü kullanarak M�n�Bot’a kal�brasyon yazılımını atın ve ArmBot
devre kartına bağlayın. 

Yazılım devreye g�rd�ğ�nde motor 90° olacaktır. Motor bu durumdayken Omuz şase d�şl�s�n� (5)
takın. Parça görseldek� g�b� durmalıdır. (Servo Motor 0° - 90° - 180° arası seyahat edeb�lecekt�r.)

5.2 Omuz Kal�brasyonu

Omuz şasen�n (1) servo motorunun montajından sonra ArmBot devre kartında (16) servo 3. yuvaya
takıldığından em�n olun. 

Yazılım devreye g�rd�ğ�nde motor 90° olacaktır. Motor bu durumdayken kolu (10) takın. Parça
görseldek� g�b� durmalıdır. (Servo Motor 0° - 90° - 180° arası seyahat edeb�lecekt�r.)

Resim 13 - Dönel Eksen Kalibrasyon Pozisyonu

Resim 14 - Omuz Kalibrasyon Pozisyonu
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5.3 D�rsek Kal�brasyonu

Gl�pper�n şasen�n kol tarafındak� (6) servo motorunun montajından sonra ArmBot devre kartında
(16) servo 1. yuvaya takıldığından em�n olun. 

Yazılım devreye g�rd�ğ�nde motor 90° olacaktır. Motor bu durumdayken gl�pper şasey� takın. Parça
görseldek� g�b� durmalıdır. (Servo Motor 0° - 90° - 180° arası seyahat edeb�lecekt�r.)

5.4 Parmak Kal�brasyonu

Gl�pper şasen�n parmak tarafındak� (1) servo motorunun montajından sonra ArmBot devre kartında
(16) servo 4. yuvaya takıldığından em�n olun. 

Yazılım devreye g�rd�ğ�nde motor 90° olacaktır. Motor bu durumdayken gl�pper d�şl�ler�n� (7 - 8)
takın. Parça görseldek� g�b� durmalıdır. (Servo Motor 0° -110° arası seyahat edeb�lecekt�r.)

Resim 15 - Dirsek Kalibrasyon Pozisyonu

Resim 16 - Parmak Kalibrasyon Pozisyonu
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"HERKES İÇİN  ROBOTİK KODLAMA"

CODROB EĞİTİM TEKNOLOJİLERİ A.Ş.

Teknolojinin hızla ilerlediği bu dönemde, robotik ve kodlama becerileri geleceğin en değerli
yetkinlikleri arasında yer alıyor. CODROB Eğitim Teknolojileri A.Ş. olarak, sizleri bu heyecan
verici dünyaya adım atmaya davet ediyoruz. 

CODROB ile Geleceği Kodlayın
Misyonumuz, eğitimde teknolojiyi en etkin şekilde kullanarak, öğrencilere ve eğitimcilere
yenilikçi, erişilebilir ve etkili çözümler sunmaktır. Bu kitap, sadece teorik bilgi sunmakla
kalmaz, aynı zamanda pratik uygulamalarla robotik kodlama becerilerinizi geliştirir.

Geleceğin Teknoloji Liderleri Siz Olun
Robotik kodlama ve uygulamalı derslerde kaliteyi artırarak, geleceğin teknoloji liderlerini
yetiştirmeyi amaçlıyoruz. Sürekli gelişen ürün yelpazemiz ve eğitim materyallerimizle, her
seviyedeki öğrencinin ihtiyaçlarına uygun, pratik ve ileri teknolojiye dayalı eğitim araçları
sunuyoruz.

CODROB Eğitim Teknolojileri A.Ş.
 "Eğitimde Yenilikçi Çözümler, Geleceğe Güçlü Adımlar"

http://www.codrob.com.tr/

